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Aufgabe 11.1.2
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Aufgabe 11.2

1.
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5.
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6.
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Aufgabe 11.3

Bisher haben wir die Operatoren 
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 kennengelernt, alle von uns bearbeiteten Aussagen setzen sich daraus zusammen. Die zweite Gruppe von Operatoren (
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) ist definitionsgemäß durch die Ausdrücke 
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 darstellbar (siehe dazu auch Aufgabe 11.1). Es genügt also zu zeigen, daß jede Aussage, die beliebig viele der Operatoren 
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 enthält, in die DNF gebracht werden kann.

1.) Die Operatoren [image: image13.wmf]{
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 durch die Operatoren 
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 ausdrücken.

2.) Alle „NOT“-Operatoren („(“) in die Klammern reinziehen (DeMorgan)

3.) Überall dort, wo ein „AND“-Operator („(“)als Argument einen  „OR“-Operator („(“) besitzt, den Ausdruck nach dem Distributivgesetz auflösen

Beispiel: 
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Aufgabe 11.4.1
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Aufgabe 11.4.2
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Siehe Folie „Semantik-23“

Aufgabe 11.5.1

1. Die Formel aus der Aufgabenstellung berechnet den Wert für s iterativ. Als Funktion ausgedrückt läßt sie sich formulieren als:
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Vor der Ausführung der Routine gelte das Prädikat P (weil i == 1 und s == 0):
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P gilt auch nach dem durchlaufen der Schleife. Das Prädikat P ist daher Schleifeninvariante. Die vollständige Induktion zeigt dies:

1. i = 1, s = 0 (Startbedingung)  : Die Bedingung ist erfüllt.
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2. Für alle i > 1gilt:
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Für i ( i + 1:
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Für den letzten Schritt auf i = n – 1 gilt:
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Nach dem Schleifenlauf (Terminierung) gilt für die Nachbedingung:
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Also ist P == Q und deswegen ist P Schleifeninvariante.
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